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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准代替GB/T18831—2010《机械安全 带防护装置的联锁装置 设计和选择原则》。与

GB/T18831—2010相比,除编辑性修改外主要技术变化如下:
———增加了“弃用”“保持力”“操动件”等26个术语,删除了“强制模式致动”“接触元件的强制断开

操作”和“停止时间”等3个术语(见第3章,2010年版的第3章);
———将5.7调整为第7章(见第7章,2010年版的5.7);
———增加控制要求(见第8章);
———将第6章的内容调整至8.7(见8.7,2010年版的第6章);
———增加了对使用信息的要求(见第9章);
———根据新定义的联锁装置类型,整合了附录A~附录 M的内容,重新编排为附录A~附录E(见

附录A~附录E,2010年版的附录A~附录 M);
———增加了资料性附录F“防护锁定装置示例”(见附录F);
———增加了资料性附录G“安全功能使用联锁装置的应用示例”(见附录G);
———增加了资料性附录H“弃用联锁装置的诱因”(见附录H);
———增加了资料性附录I“最大静态作用力”(见附录I)。
本标准使用翻译法等同采用ISO14119:2013《机械安全 与防护装置相关的联锁装置 设计和选

择原则》(英文版)。
与本标准中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T5226.1—2008 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件(IEC60204-
1:2005,IDT);

———GB/T14048.13—2006 低压开关设备和控制设备 第5-3部分:控制电路电器和开关元件-
在故障条件下具有确定功能的接近开关(PDF)的要求(IEC60947-5-3:1999,IDT)

———GB28526—2012 机械电气安全 安全相关电气、电子和可编程电子控制系统的功能安全

(IEC62061:2005,IDT)。
本标准由全国机械安全标准化技术委员会(SAC/TC208)提出并归口。
本标准起草单位:苏州澳昆智能机器人技术有限公司、南京林业大学光机电仪工程研究所、华测检

测认证集团股份有限公司、广州市西克传感器有限公司、中机生产力促进中心、福建省闽旋科技股份有

限公司、国家工程机械质量监督检验中心、泉州市中标标准化研究院有限公司。
本标准主要起草人:李政德、居荣华、张晓飞、刘泽华、刘荣兴、李勤、李建友、宁燕、李立言、朱斌、

赵茂程、郁毛林、陈能玉、程红兵、居里锴、郑华婷、王正、陈慧玲、宋小宁、付卉青、刘治永、刘攀超、
郑燕燕。 

本标准所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T18831—2002、GB/T18831—2010。
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引  言

机械领域安全标准的结构如下:
———A类标准(基础安全标准),给出适用于所有机械的基本概念、设计原则和一般特征。
———B类标准(通用安全标准),涉及在机械的一种安全特征或使用范围较宽的一类安全装置:

● B1类,特定的安全特征(如安全距离、表面温度、噪声)标准;
● B2类,安全装置(如双手操纵装置、联锁装置、压敏装置、防护装置)标准。

———C类标准(产品安全标准),对一种特定的机器或一组机器规定出详细的安全要求的标准。
根据GB/T15706,本标准属于B2类标准。

C类标准可补充或修改本标准中的要求。
对于C类标准范围内的机器,如果已按照该标准标准设计与制造,则优先采用该C类标准中的

要求。
本标准的目的是指导机械设计人员或产品安全标准的编写人员如何设计或选择与防护装置相关的

联锁装置。
单独使用或与其他标准联合使用本标准的相关条款,都可能作为装置联锁功能适用性检验规程的

基础。
附录A~附录F描述了所定义的4种类型联锁装置的技术和类型特征。如果其他解决方案满足了

本标准的要求,则也可采用这些方案。附录G~附录I给出了特定方面的信息,如用在安全功能中的联

锁装置、考虑弃用的诱因的风险评估、静态作用力。正在制定的ISO/TR24119将给出串联连接的联锁

装置中故障屏蔽的信息。
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机械安全 与防护装置相关的联锁装置
设计和选择原则

1 范围

本标准规定了与防护装置相关的联锁装置的设计和选择原则,不管其使用何种能源类型。
本标准适用于防护装置中驱动联锁装置的部件。
注:ISO14120规定的防护装置的设计和制造一般要求主要用于防止机械危险。关于联锁装置发出的,使机器停止

并保持不动的信号的处理,见GB/T16855.1或IEC62061。

本标准未规定截留钥匙系统的所有具体要求。
本标准给出了尽可能防止以合理可预见的方式弃用联锁装置的措施。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T15706—2012 机械安全 设计通则 风险评估与风险减小(ISO12100:2010,IDT)

GB/T16855.1—2008 机械安全 控制系统有关安全部件 第1部分:设计通则(ISO13849-1:

2006,IDT)

GB/T16855.2—2015 机械安全 控制系统安全相关部件 第2部分:确认(ISO13849-2:2012,

IDT)

IEC60947-5-3 低压开关设备和控制设备 第5-3部分:控制电路电器和开关元件 在故障条件

下具有确定功能的接近开关(PDF)的要求[Low-voltageswitchgearandcontrolgear—Part5-3:Control
circuitdevicesandswitchingelements—Requirementsforproximitydeviceswithdefinedbehaviour
underfaultconditions(PDF)]

IEC60204-1:2009 机械安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件(Safetyofmachinery—

Electricalequipmentofmachines—Part1:Generalrequirements)

IEC62061:2012 机械安全 电气、电子和可编程序电子控制系统的功能安全(Safetyofmachin-
ery—Functionalsafetyofsafety-relatedelectrical,electronicandprogrammableelectroniccontrolsys-
tems)

3 术语和定义

GB/T15706、GB/T16855.1界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
联锁装置 Interlockingdevice
联锁 Interlock
用于防止危险机器功能在特定条件下(通常是指只要防护装置未关闭)运行的机械、电气或其他类

型的装置。
注:见图1和表1。
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