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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ３４５０：１９９６《土方机械　轮胎式机器制动系统　系统性能要求和试验方法》

（英文版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ３４５０：１９９６。

为了使用方便，本标准作了下列编辑性修改：

———“本国际标准”一词改为“本标准”；

———删除ＩＳＯ３４５０：１９９６的前言；

———对ＩＳＯ３４５０：１９９６中引用的国际标准，用已被采用为我国的标准代替对应的国际标准；

———将７．６．２．３和７．６．２．４中引用的３．４改为３．５；

———将“附录Ａ”改为“参考文献”，保留其内容。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由中国机械工业联合会归口。

本标准负责起草单位：北京建筑机械化研究院、天津工程机械研究院、厦门工程机械股份有限公司。

本标准参加起草单位：山东福田重工股份有限公司、广西柳工机械股份有限公司。

本标准主要起草人：张梅嘉、吴润才、李蔚苹、李静、刘政、黄建兵。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ８５３２—１９８７；

———ＪＧ／Ｔ４８—１９９９。
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土方机械　轮胎式机器

制动系统的性能要求和试验方法

１　范围

本标准规定了轮胎式机器行车制动系统、辅助制动系统、停车制动系统以及限速器的最低性能要求

和试验方法，以便能够对在工地上作业或在道路上行驶的土方机械的制动性能进行统一的评定。

本标准适用于ＧＢ／Ｔ８４９８定义的自行轮胎式装载机、推土机、平地机、挖掘装载机、铲运机、挖掘机

和自卸车。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ８４９８　土方机械　基本类型　术语（ＧＢ／Ｔ８４９８－１９９９，ｅｑｖＩＳＯ６１６５：１９９７）

ＧＢ／Ｔ１０９１３　土方机械　行驶速度测定（ＧＢ／Ｔ１０９１３－２００５，ＩＳＯ６０１４：１９８６，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ２１１５３　土方机械　尺寸、性能和参数的单位与测量准确度 （ＧＢ／Ｔ２１１５３—２００７，ＩＳＯ９２４８：

１９９２，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ２１１５４　土方机械　整机及其工作装置和部件的质量测量方法 （ＧＢ／Ｔ２１１５４—２００７，

ＩＳＯ６０１６：１９９８，ＩＤＴ）

ＩＳＯ７１３２：１９９０　土方机械　自卸车　术语和商业规格

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

土方机械　犲犪狉狋犺犿狅狏犻狀犵犿犪犮犺犻狀犲狉狔

由ＧＢ／Ｔ８４９８定义的自行轮胎式机械，可在工地上进行作业，也可在道路上行驶。

３．２

制动系统　犫狉犪犽犲狊狔狊狋犲犿

使机器制动和（或）停车的所有零部件的组合。包括操纵机构、制动传动装置、制动器，如装备了限

速器，也应包括在内。

３．２．１

行车制动系统　狊犲狉狏犻犮犲犫狉犪犽犲狊狔狊狋犲犿

用于将机器制动并停车的主制动系统。

３．２．２

辅助制动系统　狊犲犮狅狀犱犪狉狔犫狉犪犽犲狊狔狊狋犲犿

在行车制动系统失效时，使机器制动的系统。

３．２．３

停车制动系统　狆犪狉犽犻狀犵犫狉犪犽犲狊狔狊狋犲犿

使已制动住的机器保持原地不动状态的系统。
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