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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T42707《数控机床远程运维》的第1部分。GB/T42707已经发布了以下部分:
———第1部分:通用要求。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国工业机械电气系统标准化技术委员会(SAC/TC231)归口。
本文件起草单位:北京机床研究所有限公司、中国石油大学(北京)、清华大学、国家机床质量监督检

验中心、山东大学、纽威数控装备(苏州)股份有限公司、北京联华科技有限公司、青岛大东自动化科技有

限公司、广东大铁数控机械有限公司、广东原点智能技术有限公司、天津卓朗科技发展有限公司、广东鼎

泰机器人科技有限公司、广东仕诚塑料机械有限公司、深圳市今日标准精密机器有限公司、凯柏精密机

械(嘉兴)有限公司、玉环仪表机床制造厂、山西华翔集团股份有限公司、浙江迈兴途智能装备股份有限

公司、无锡洲翔成套焊接设备有限公司、江苏亚威机床股份有限公司、广东科杰技术股份有限公司、苏州

维嘉科技股份有限公司。
本文件主要起草人:王金江、薛瑞娟、邵珠峰、张来斌、黄祖广、林宗升、赵钦志、张凤丽、姬帅、

张培森、张颖、卫继健、谷兆勇、冯尚信、曾超峰、张坤宇、王俊锋、张春华、曹平志、赵祖喜、黎兴宝、徐旦、
朱彬、张杰、周振财、孟凡辉。
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引  言

  GB/T42707针对数控机床整机状态信息采集、健康状态评估、故障诊断与预测性维护的难题,从
数控机床远程运维服务功能出发,基于机床整机状态信息采集和远程运维技术的研究成果,给出了数控

机床远程运维的技术要求、状态信息采集、健康状态评估、故障诊断以及预测性维护的方法指南等,用于

指导机床行业远程运维技术的研究和应用。

GB/T42707拟由两部分构成(如图1所示)。
———第1部分:通用要求。为数控机床远程运维的总体架构和通用技术要求提供指南,用于指导数

控机床远程运维平台的开发与应用。
———第2部分:故障诊断与预测性维护。对数控机床状态信息采集、健康状态评估、故障诊断和预

测性维护等服务功能提出流程和方法,旨在为数控机床状态信息采集、健康状态评估、故障诊

断和预测性维护提供依据和指导。

图1 GB/T42707各部分之间的关系
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数控机床远程运维
第1部分:通用要求

1 范围

本文件规定了数控金属切削机床(以下简称“数控机床”)远程运维的基本要求、运维服务功能、运维

服务平台和一般流程。
本文件适用于数控机床(包括主轴系统、进给系统和刀库系统)远程运维平台的开发与应用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T36324—2018 信息安全技术 工业控制系统信息安全分级规范

GB/T39561.1—2020 数控装备互联互通及互操作 第1部分:通用技术要求

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
远程运维 remoteoperationandmaintenance
通过信息技术对设备进行远程的状态信息采集、分析,判断设备的健康状态,并提供相应的运维服

务功能。
[来源:GB/T39837—2021,2.2,有修改]

3.2
状态信息 statusinformation
反映数控机床状态属性的各种信息及数据。

3.3
故障 fault
可能导致功能单元执行要求功能的能力降低或丧失的异常状况。
[来源:GB/T15969.6—2015,3.24]

3.4
健康状态评估 healthstatusassessment
通过收集数控机床的状态信息,利用人工、模型和智能等方式对数控机床状态信息进行整理分析,

并评判数控机床的当前健康状态。

3.5
故障诊断 faultdiagnose
分析数控机床状态信息,确定故障类型并判别其严重程度。
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