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前　　言

　　本标准等同采用ＩＥＣ６０６２５２：１９９３（英文版）。本标准与该国际标准的主要差异如下：

———为了方便国内用户使用，进行了部分编辑性修改；

———按照ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的要求对标准的格式进行了编排、修改。

本标准是对ＧＢ／Ｔ１７５６３—１９９８的修订。本标准代替ＧＢ／Ｔ１７５６３—１９９８。与ＧＢ／Ｔ１７５６３—１９９８

比较，标准名称发生了变动。本标准在技术内容上作出了微小调整，为了使用方便，本部分做了下

列修改：

ａ）　根据我国的实际使用情况，按照ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的规定，对原文本进行了编辑性的修改，根

据英文文本对章条号进行了重新排版；

ｂ）　增加了部分术语与缩略语；

ｃ）　增加了附录的内容；

ｄ）　对原文本中个别编辑性错误进行了修正。

本标准的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ为资料性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国工业过程测量和控制标准化技术委会第四分技术委员会归口。

本标准起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所。

本标准起草人：欧阳劲松、郑旭、王玉敏。

本标准历次版本发布情况：ＧＢ／Ｔ１７５６３—１９９８。
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可编程测量设备接口系统（字节串行、位

并行）的代码、格式、协议和公共命令

１　总则

１．１　范围

本标准为设备规定了一套代码和格式，使这些设备可以通过ＧＢ／Ｔ１５９４６总线连接在一起。本标

准也规定了为实现使用中独立的、与设备有关的信息交换所必需的通信协议，并进一步规定了仪表系统

应用中常用的公共命令和特性。

本标准是为了直接用于中小规模的仪表系统，也适用于主要由测量、激励以及与仪表控制器互连的

设备组成的系统。它还可用于仪表系统范围以外的某些设备。

本标准除定义了各种与设备相关的信息外，还对ＧＢ／Ｔ１５９６４中包含的一些接口功能进行了扩展

和进一步解释，但同时保持了该标准的兼容性。

本标准包括了以下主题：

———子集；

———包括差错处理的标准报文处理协议；

———明确的程序和响应报文语法结构；

———在仪表系统中广泛应用的公共命令；

———标准状态报告结构；

———系统组态和同步协议。

应用本标准并没有解除用户在应用层次上对系统兼容性所承担的责任。用户必须熟悉所有系统组

件的特性，以便组成最佳系统。

本标准的读者包括管理人员和设计人员。

１．２　目的

本标准的目的在于：

１）　提供明确定义的代码、格式、协议和公共命令的结构；

２）　保持通用性以适应本标准范围内各种应用的需要；

３）　提高不同厂家的设备不经改动就能互连和应用的程度；

４）　使仪表和相关设备能够以有限的和扩展的能力实现互连，以产生、处理和解释各种不同的报文

类型；

５）　定义代码、格式、协议和公共命令，以减少生成应用软件和系统集成的费用；

６）　允许仪表系统的设备之间直接进行通信，不需要额外的翻译以及特殊代码和格式的转换。

１．３　注释

本标准定义了若干普通英语单词，它们在本标准的范围内有特别的意义。这些单词在

ＧＢ／Ｔ１５９４６—２００８中有不同的含意，但是，为了文本的可读性和简明，本标准中用这些词是可取的。本

标准还定义了用于描述在总线上传送报文的语法元素，语法元素用角括号括起来，例如：＜语法元素＞，

以便使它们与本地报文、远地报文和正文区分开。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有
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