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前  言

  GB/T35381《农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网络》分为以下14个部分:
———第1部分:数据通信通用标准;
———第2部分:物理层;
———第3部分:数据链路层;
———第4部分:网络层;
———第5部分:网络管理;
———第6部分:虚拟终端;
———第7部分:机具消息应用层;
———第8部分:动力传动系消息;
———第9部分:拖拉机ECU;
———第10部分:任务控制器和管理信息系统的数据交换;
———第11部分:数据元词典;
———第12部分:诊断服务;
———第13部分:文件服务器;
———第14部分:顺序控制。
本部分是GB/T35381的第10部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分使用重新起草法修改采用ISO11783-10:2015《农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网

络 第10部分:任务控制器和管理信息系统的数据交换》。
本部分与ISO11783-10:2015的技术性差异及其原因如下:
———关于规范性引用文件,本部分做了具有技术性差异的调整,以适应我国的技术条件,调整的情

况集中反映在第2章“规范性引用文件”中,具体调整如下:
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.1代替了ISO11783-1(见第3章、第4章、5.3、5.6和

7.1);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.3代替了ISO11783-3(见6.6.3、6.8.1、8.7和附录B);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.5代替了ISO11783-5(见6.6.2、6.6.3、附录A和附录

D);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.6代替了ISO11783-6(见6.5、8.6.2、8.6.4、8.7、附录A

和附录D);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.7代替了ISO11783-7(见6.5、6.6.3、6.6.5、附录A、附

录B、附录D和附录G);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.11代替了ISO11783-11(见6.8.1、8.7、附录A、附录

B、附录D和附录F);
● 用等同采用国际标准的GB/T35381.12代替了ISO11783-12(见附录A、附录D和附录F)。

———将 WGS84修改为CGS2000,以适应我国的技术条件(见8.6.4和附录D)。
———增加了北斗定位系统(BDS),以适应我国的技术条件(见6.2、8.6.3、8.7、附录A和附录D)。
本部分由中国机械工业联合会提出。
本部分由全国农业机械标准化技术委员会(SAC/TC201)归口。
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本部分起草单位:雷沃重工股份有限公司、中国农业机械化科学研究院、安徽中科智能感知产业技

术研究院有限责任公司、丰疆智能软件科技(南京)有限公司、星光农机股份有限公司、山东时风(集团)
有限责任公司、河南科技大学、山东众志电子有限公司。

本部分主要起草人:李金良、苑严伟、张俊宁、李正宇、冀保峰、高宏峰、张炜、王丽丽、毛文华、赵博、
吕程序、李阳、汪凤珠、王长伟、盛守照、钱菊平、林连华、徐海港、李宏伟、李松和。
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农林拖拉机和机械
串行控制和通信数据网络

第10部分:任务控制器和管理信息系统的
数据交换

1 范围

GB/T35381规定了农林拖拉机及悬挂、半悬挂、牵引或自走式机具的串行控制和通信数据网络,
其目的是标准化传感器、驱动器、控制元件,信息存储和显示单元之间的数据传输方法和格式,这些器件

安装在拖拉机或机具上或是其上的标配。
GB/T35381的本部分规定了任务控制器应用层,定义了任务控制器与电子控制单元之间的通信

要求和业务。本部分还规定了与农场管理计算机通信的数据格式、控制计算以及发送到控制功能的消

息格式。
本部分适用于农林拖拉机和机械的串行控制和通信数据网络中任务控制器和管理信息系统的数据

交换。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T35381.1 农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网络 第1部分:数据通信通用标准

(GB/T35381.1—2017,ISO11783-1:2007,IDT)
GB/T35381.3 农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网 络 第3部 分:数 据 链 路 层

(GB/T35381.3—2017,ISO11783-3:2014,IDT)
GB/T35381.5 农 林 拖 拉 机 和 机 械 串 行 控 制 和 通 信 数 据 网 络 第5部 分:网 络 管 理

(GB/T35381.5—2017,ISO11783-5:2011,IDT)
GB/T35381.6 农 林 拖 拉 机 和 机 械 串 行 控 制 和 通 信 数 据 网 络 第6部 分:虚 拟 终 端

(GB/T35381.6—2017,ISO11783-6:2014,IDT)
GB/T35381.7 农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网络 第7部分:机具消息应用层(GB/

T35381.7—2017,ISO11783-7:2015,IDT)
GB/T35381.11 农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网络 第11部分:数据元词典

(GB/T35381.11—2017,ISO11783-11:2011,IDT)
GB/T35381.12 农林拖拉机和机械 串行控制和通信数据网络 第12部分:诊断服务

(GB/T35381.12—2020,ISO11783-12:2019,IDT)
ISO11898-1 道路车辆 控制器局域网(CAN) 第1部分:数据链路层和物理信号(Roadvehi-

cles—Controllerareanetwork(CAN)—Part1:Datalinklayerandphysicalsignalling)
ISO/IEC10646 信息技术 通用编码字符集(UCS)(Informationtechnology—UniversalCoded

CharacterSet(UCS))

3 术语和定义

GB/T35381.1界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
1
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