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前　　言

本标准等同采用ＩＥＣ６０９８８：１９９０《探查松脱零件的声学监测系统的特性、设计和运行程序》（英文

版）。

本标准等同翻译ＩＥＣ６０９８８：１９９０。

为便于使用，本标准做了下列编辑性修改：

———删除了ＩＥＣ６０９８８的前言；

———用小数点“．”代替作为小数点的逗号“，”。

本标准代替ＧＢ／Ｔ１１８０７—１９８９《探查松脱零件的音响监测系统的特性、设计和运行程序》。

本标准与ＧＢ／Ｔ１１８０７—１９８９相比主要有以下变化：

———增加了“外来物　ｆｏｒｅｉｇｎｐａｒｔｓ”的术语和定义（见２．２．３）；

———增加了系统设计的外部报警接口单元（见图４中的方块１２），并增加了相应的规定（见４．５．５）；

———频率范围由“犳ａ＝１ｋＨｚ到犳ｂ＝２０ｋＨｚ”，改为“一般应在犳ａ＝０．５Ｈｚ～１ｋＨｚ到犳ｂ＝１０ｋＨｚ～

２０ｋＨｚ之间”（见４．１）；

———ＲＭＳ监视器的频率范围由“０．７犳ａ和１．５犳ｂ之间”，改为“犳ａ和犳ｂ之间”（见４．４．２）；

———增加了对数字化记录单元的要求（见４．４．４）。

本标准的附录Ａ为资料性附录。

本标准由中国核工业集团公司提出。

本标准由全国核仪器仪表标准化技术委员会归口。

本标准起草单位：核工业标准化研究所。

本标准起草人：王继东、崔贞北。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：ＧＢ／Ｔ１１８０７—１９８９。
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探查松脱零件的声学监测系统的特性、

设计和运行程序

１　范围

本标准规定了轻水反应堆声学监测系统的特性、设计要求和运行程序。

本标准适用于反应堆冷却剂系统松脱零件监测系统的设计和运行。声学监测系统用于监测通过结

构传播、在反应堆冷却剂包容壳体外侧可测到的声音，其目的是探查异常事件，特别是由松脱零件引起

的金属对金属的撞击事件，并用于确定这些事件发生的位置。所监测之声音仅限于可听频率范围，大约

从３０Ｈｚ到２０ｋＨｚ。

本标准基于：使用压电式加速度传感器，探测由结构传播的声音。本标准不排除使用其他可代用的

传感器。

２　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

２．１

监测区域　犿狅狀犻狋狅狉犻狀犵犪狉犲犪狊

反应堆冷却剂压力边界之内、零件可能发生松脱或者松脱零件滞留概率高的区域。

２．２

松脱零件　犾狅狅狊犲狆犪狉狋狊

脱落零件、松动零件和外来物的统称。

２．２．１

脱落零件　犱犲狋犪犮犺犲犱狆犪狉狋狊

同反应堆冷却剂压力边界内的部件已失去连接，因而能被冷却剂所携带的零件。

２．２．２

松动零件　犾狅狅狊犲狀犲犱狆犪狉狋狊

已经松动，但与原来赖以固定的部件仍保持着连接的零件。

２．２．３

外来物　犳狅狉犲犻犵狀狆犪狉狋狊

在反应堆停运（例如换料大修）期间留在了反应堆冷却剂压力边界内、不属于内部结构的物体。

２．３

结构传播声音　狊狋狉狌犮狋狌狉犲犫狅狉狀狊狅狌狀犱

在固体中传播的声音。本标准中，结构传播声音主要是指频率从３０Ｈｚ至２０ｋＨｚ的声音。

２．４

声音传感器　狊狅狌狀犱狊犲狀狊狅狉狊

把机械信号转变为电信号的变换器，它在反应堆冷却剂压力边界外表面接受声音，该声音借助于位

移、速度或加速度探测。

注：本标准中的声音传感器是指探测“结构传播声音”的传感器。

２．５

本底噪声　犫犪犮犽犵狉狅狌狀犱狀狅犻狊犲

反应堆运行期间产生的结构传播噪声，这种噪声在无松脱零件时也会有。本底噪声包括恒定本底

噪声以及运行相关单一声音事件。
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