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四轮定位仪校准规范

1 范围

本规范适用于光学式、电子式和机械式四轮定位仪的校准。

2 引用文献

本规范引用以下文献:

JJF1001—1998 通用计量术语及定义

JJF1059—1999 测量不确定度评定与表示

JJF1094—2002 测量仪器特性评定技术规范

GB/T3730.3—1992 汽车和挂车的术语及其定义 车辆尺寸

使用本规范时,应注意使用上述引用文献的现行有效版本。

3 术语和定义

3.1 四轮定位仪 (four-wheelalignmenter)

用于测量汽车四轮定位参数的仪器。

3.2 单轮前束角 (individualwheeltoe-in)

每一车轮的旋转平面相对汽车纵向轴线 (几何中心线)的内夹角称为单轮前束角

(θ),车轮前端偏向纵向轴线方向为正,反之为负。

3.3 车轮外倾角 (camber)

车轮中心平面与汽车垂直平面的夹角,当车轮顶部向汽车外部倾斜时角度为正,反

之为负。

3.4 主销后倾角 (camberbiff)

悬架上球头或支柱顶端与下球头的连线与铅垂线,且从汽车的侧面观察的夹角。上

球头在铅垂线的后方为正,反之为负。

4 概述

四轮定位仪是对汽车前束角、车轮外倾角、主销后倾角等四轮定位参数进行测量的

仪器。其前束角的测量原理是:将待校汽车置于通过拉线、光线照射或反射方式形成的

封闭直角四边形中,由安装在车轮上的光学镜面或传感器检测前束角;主销后倾角的测

量是由四轮定位仪和转盘所组成的测量系统完成的 (转盘的技术性能和校准方法见附录

A)。按传感器的工作原理可分为光学式、电子式和机械式等类型,四轮定位仪主要由

数据通讯及处理系统、传感器机头和夹具三部分组成。四轮定位仪示意图见图1。
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