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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２２２７０（ＩＳＯ２０２４２）《工业自动化系统与集成　测试应用的服务接口》由以下６个部分组成：

第１部分：概述；

第２部分：资源管理服务接口；

第３部分：虚拟设备服务接口；

第４部分：服务能力专规模板；

第５部分：应用程序服务接口；

第６部分：一致性测试方法、标准和报告。

本部分是ＧＢ／Ｔ２２２７０的第１部分。

本部分等同采用ＩＳＯ２０２４２１：２００５《工业自动化系统与集成　测试应用的服务接口　第１部分：概

述》（英文版）。

本部分的技术内容和组成结构与ＩＳＯ２０２４２１：２００５相一致。

本标准做了以下编辑性修改：

———将“ＩＳＯ２０２４２１”改为“ＧＢ／Ｔ２２２７０的第１部分”或“ＧＢ／Ｔ２２２７０的本部分”；

———删除了ＩＳＯ２０２４２１：２００５的前言，并根据我国国家标准编制要求重新起草了前言；

———本部分中将已转化为国家标准的国际标准编号改为国家标准编号，未转化的国际标准保留。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ是资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业自动化系统与集成标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１５９）归口。

本部分起草单位：北京机械工业自动化研究所。

本部分主要起草人：黎晓东、杨书评、高雪芹。
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引　　言

　　为促进自动化和测量装置及其外围组件与计算机应用的集成，应国际汽车业及其厂商的需求，特制

定ＧＢ／Ｔ２２２７０。本标准定义了在自动化／测量应用环境下设备驱动的创建规则及其运行状态。

制定ＧＢ／Ｔ２２２７０的主要目的是为使用户：

———不受电脑操作系统的局限；

———不受设备连接技术（设备接口／网络）的局限；

———不受设备供应商的局限；

———在给定计算机平台下，能够验证所连接设备的设备驱动，并确认该设备驱动的运行情况；

———不受未来技术设备发展的限制。

ＧＢ／Ｔ２２２７０不涉及新设备开发和对专门接口技术（网络）的应用。本标准将设备及其通信接口封

装在一起，以和同类其他设备在指定应用情况下兼容。

Ⅱ

犌犅／犜２２２７０．１—２００８／犐犛犗２０２４２１：２００５



工业自动化系统与集成

测试应用的服务接口

第１部分：概述

１　范围

ＧＢ／Ｔ２２２７０的本部分对该标准及其在计算机辅助测试环境中的应用进行了概述。

２　术语和定义

本部分使用了下列术语和定义。

２．１

应用程序　犪狆狆犾犻犮犪狋犻狅狀狆狉狅犵狉犪犿

为帮助用户执行特定任务而设计的资源。

　　注：在本部分中，应用程序可执行任何运行计算机辅助测试站所需的任务，但有一个特别要求，即需要与外围设备

保持通信。

２．２

应用程序服务接口　犪狆狆犾犻犮犪狋犻狅狀狆狉狅犵狉犪犿狊犲狉狏犻犮犲犻狀狋犲狉犳犪犮犲

与协调器通信的接口。

２．３

通信对象　犮狅犿犿狌狀犻犮犪狋犻狅狀狅犫犼犲犮狋

通过读写一个值的通信功能得以访问到的现有对象。

２．４

协调器　犮狅狅狉犱犻狀犪狋狅狉

具备特定接口的程序，负责应用程序对一个或更多设备驱动的访问，并管理实时应用情况、同步和

事件。

２．５

设备能力描述　犱犲狏犻犮犲犮犪狆犪犫犻犾犻狋狔犱犲狊犮狉犻狆狋犻狅狀

具有规定格式（如结构、句法）的包含虚拟设备能力方面信息的文本文件。

２．６

设备驱动　犱犲狏犻犮犲犱狉犻狏犲狉

带有ＧＢ／Ｔ２２２７０专门接口的程序，具备通过调用平台适配器访问物理设备的服务功能。

２．７

接口　犻狀狋犲狉犳犪犮犲

＜设备能力描述＞指明设备功能描述的类的关键词。

　　注：设备驱动中的一个设备功能，即为这种接口的实例。

２．８

接口驱动　犻狀狋犲狉犳犪犮犲犱狉犻狏犲狉

通过外围设备接口处理数据传送的程序。
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