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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准由全国船用机械标准化技术委员会(SAC/TC137)提出并归口。
本标准起草单位:中国船舶重工集团公司第七〇四研究所。
本标准主要起草人:何秋生、姜剑勇、徐浩刚、谢松莲。
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甲板作业用多功能机械手

1 范围

本标准规定了甲板作业用多功能机械手(以下简称多功能机械手)的分类、技术要求、试验方法、检
验规则、标志、包装、运输和贮存要求。

本标准适用于甲板作业中夹持和整理锚链、钢索的双折臂多功能机械手的设计、制造和验收。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T191 包装储运图示标志

GB/T712 船舶及海洋工程用结构钢

GB/T3893 造船及海上结构物 甲板机械 术语和符号

GB/T4208 外壳防护等级(IP代码)

GB/T13306 标牌

ISO13849-1:2015 机械安全 控制系统的安全相关部件 第1部分:设计用一般原理(Safetyof
machinery—Safety-relatedpartsofcontrolsystems—Part1:Generalprinciplesfordesign)

《船舶与海上设施起重设备规范》 中国船级社

3 术语和定义

GB/T3893界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
起重臂 hoistjib
多功能机械手完成起重、钩取无张力缆绳功能的第二节动臂。

3.2 
多功能头 multifunctionalhead
多功能机械手完成抓取、夹持并整理锚链和钢索的作业装置。

3.3 
多功能臂 multifunctionalboom
多功能机械手用于连接多功能头的第二节动臂。

3.4 
主臂 mainboom
多功能机械手的第一节动臂,用以连接回转塔身和双折臂第二节动臂。

3.5 
变幅 luffing
多功能机械手主臂、起重臂、多功能臂在臂展方向改变幅度所作的运动。
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