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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１８５７７《土方机械　尺寸与符号的定义》分为两个部分：

———第１部分：主机；

———第２部分：工作装置和附属装置。

本部分为ＧＢ／Ｔ１８５７７的第１部分，本部分等同采用ＩＳＯ６７４６１：２００３《土方机械　尺寸与符号的

定义　第１部分：主机》（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ６７４６１：２００３。

为便于使用，本部分做了下列编辑性修改：

———“本国际标准”一词改为“本部分”；

———删除了国际标准的前言；

———对ＩＳＯ６７４６１：２００３中引用的国际标准，用已被采用为我国的标准代替对应的国际标准。

本部分代替ＧＢ／Ｔ１８５７７．１—２００１《土方机械　尺寸的定义和符号　第１部分：主机》。

本部分与ＧＢ／Ｔ１８５７７．１—２００１相比，主要变化如下：

———标准名称由“土方机械　尺寸的定义和符号　第１部分：主机”改为“土方机械　尺寸与符号的

定义　第１部分：主机”；

———对标准的英文名称进行了相应修改；

———将原３．１“三维坐标系统”的内容和附录Ａ合并为３．１“三维坐标系统”，并对标准的内容进行

了相应修改；

———调整和修改了附录的内容。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ、附录Ｄ和附录Ｅ为规范性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国土方机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ３３４）归口。

本部分起草单位：天津工程机械研究院。

本部分主要起草人：李广庆、尚海波。

本部分所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１８５７７．１—２００１。
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土方机械　尺寸与符号的定义

第１部分：主机

１　范围

ＧＢ／Ｔ１８５７７的本部分规定了土方机械的主机的尺寸与符号的定义，并规定了用于尺寸定义的坐

标系统、编码系统、术语标准和商业规格中相应的尺寸。

本部分适用于ＧＢ／Ｔ８４９８所定义基本类型的土方机械的主机。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１８５７７的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ８４９８　土方机械　基本类型　识别、术语和定义（ＧＢ／Ｔ８４９８—２００８，ＩＳＯ６１６５：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１８５７７．２　 土 方 机 械 　 尺 寸 与 符 号 的 定 义 　 第 ２ 部 分：工 作 装 置 和 附 属 装 置

（ＧＢ／Ｔ１８５７７．２—２００８，ＩＳＯ６７４６２：２００３，ＩＤＴ）

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ８４９８确立的以及下列术语和定义适用于ＧＢ／Ｔ１８５７７的本部分。

３．１

三维坐标系统　狋犺狉犲犲犱犻犿犲狀狊犻狅狀犪犾狉犲犳犲狉犲狀犮犲狊狔狊狋犲犿

用于定义土方机械尺寸的三维坐标系统，见图１。

３．１．１

零犢平面　狕犲狉狅犢狆犾犪狀犲

通过机器纵向中心线的垂直平面。

３．１．２

犡平面　犡狆犾犪狀犲

任一与犢 平面正交的垂直平面。

３．１．３

犣平面　犣狆犾犪狀犲

任一与犡平面和犢 平面正交的水平平面。

３．１．４

正坐标　狆狅狊犻狋犻狏犲犮狅狅狉犱犻狀犪狋犲

零犡平面的前方，零犢 平面的右方和零犣平面的上方均为正方向。

注１：犡、犢、犣轴（零平面上）的交点应位于有明确定义的基准点上（如座椅标定点；发动机曲轴中心线；推土机驱动

轮或后桥中心线；整机测量为地平线）。

注２：若只表示一个部件（发动机、座椅），则从犡、犢、犣轴（零平面上）交点起的坐标轴方位应在部件相对机器处于

正常位置时（发动机的第一个缸对着机器的前方；座椅面向前方）确定为正方向。

注３：若表示一台机器或其工作装置，则应表明机器处于从右向左的行驶方位。

１
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