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引  言

  本规范依据JJF1071—2010《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001—2011《通用

计量术语及定义》和JJF1059.1—2012《测量不确定度评定与表示》等基础性系列规范

进行修订。
本校准规范修改并代替JJG (化)105—1991《硫化橡胶回弹性试验机检定规程》。

与JJG(化)105—1991《硫化橡胶回弹性试验机检定规程》相比,除编辑性修改外主要

技术变化如下:
———修改了校准规范名称;
———修改了校准所用的主要测量设备;
———增加了试样夹夹持力的校准;
———增加了所有校准项目测量结果不确定度的评定;
———将摆杆长度的检定修改为摆锤下落高度的校准;
———将摆锤锤头直径的检定修改为校准前校准;
———将摆锤的摆动次数的检定修改为校准前检查。
本规范所代替规范的历次版本发布情况为:
———JJG(化)105—1991。
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硫化橡胶回弹性试验机校准规范

1 范围

本规范适用于硫化橡胶回弹性试验机的校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1071—2010 国家计量校准规范编写规则

GB/T1681—2009 硫化橡胶回弹性的测定

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 概述

硫化橡胶回弹性试验机 (以下简称回弹机)是利用冲击方式测定硫化橡胶回弹性的

试验设备。回弹机的原理为:回弹机摆锤在重力作用下沿弧形轨道运动,摆锤冲击夹持

在机座上的橡胶试样,伴随着能量的输入,试样发生形变,当试样恢复到原来的形状

时,输入能量的一部分在橡胶内部由机械能转化为热能,剩余的部分被释放出来,摆锤

回弹到一定高度,回弹高度与下落高度代表输出能量与输入能量,比值即为回弹性。回

弹机由一个摆状单自由度的机械摆动装置、带有试样夹持器的机座、试样夹紧装置和回

弹值测量指示装置等组成。常见的摆动装置形式有斯科伯摆和卢柯摆两种,斯科伯摆摆

动示意见图1,卢柯摆摆动示意见图2。

图1 斯科伯摆摆动示意图

1—回弹机摆杆;2—回弹机摆锤;3—试样;4—回弹机机座;5—回弹值测量刻度尺
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