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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１４４１０《飞行力学　概念、量和符号》分为九个部分：

———第１部分：坐标轴系和运动状态变量；

———第２部分：力、力矩及其系数和导数；

———第３部分：飞机稳定性和操纵性；

———第４部分：飞行性能；

———第５部分：飞行测量；

———第６部分：飞机几何形状；

———第７部分：飞行点和飞行包线；

———第８部分：飞机动态特性；

———第９部分：大气扰动模型。

本部分为ＧＢ／Ｔ１４４１０的第８部分。

本部分修改采用ＩＳＯ１１５１８：１９９２《飞行动力学　概念、量和符号　第８部分：用于飞机动态研究的

概念、量和符号》。

本部分与ＩＳＯ１１５１８：１９９２相比主要增加了：

ａ）　“３．５．３　梯形”等输入信号的说明；

ｂ）　中英文索引。

本部分由中国航空工业集团公司提出。

本部分由中国航空综合技术研究所归口。

本部分起草单位：北京航空航天大学、中国航空综合技术研究所、中国航空工业发展研究中心。

本部分主要起草人：屈香菊、洪冠新、焦志强、邵箭。
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飞行力学　概念、量和符号

第８部分：飞机动态特性

１　范围

ＧＢ／Ｔ１４４１０的本部分规定了与飞机动态特性有关的概念、量和符号。

本部分适用于固定翼飞机，其他飞行器可参照使用。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１４４１０的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ１４４１０．１—２００８　飞行力学　概念、量和符号　第１部分：坐标轴系和运动状态变量

ＧＢ／Ｔ１４４１０．２—２００８　飞行力学　概念、量和符号　第２部分：力、力矩及其系数和导数

ＧＢ／Ｔ１４４１０．５—２００８　飞行力学　概念、量和符号　第５部分：飞行测量

３　术语和定义、符号

下列术语、定义和符号适用于ＧＢ／Ｔ１４４１０的本部分。

３．１　一般概念　犵犲狀犲狉犪犾犮狅狀犮犲狆狋狊

编号 术　　语 定义或说明

３．１．１
　飞行变量

　ｆｌｉｇｈｔｖａｒｉａｂｌｅ
　该量是时间的函数，其取值描述飞机的运动。

３．１．２
　飞行状态

　ｆｌｉｇｈｔｓｔａｔｅ
　一组飞行变量的取值。

３．１．３
　定常飞行状态

　ｓｔｅａｄｙｆｌｉｇｈｔｓｔａｔｅ

　飞行状态（３．１．２）中的飞行变量（３．１．１）不随时间

变化。

３．１．４
　准定常飞行状态

　ｑｕａｓｉｓｔｅａｄｙｆｌｉｇｈｔｓｔａｔｅ

　飞行状态（３．１．２）中的飞行变量（３．１．１）随时间的变

化很慢，在研究中它们的变化可以忽略。

３．１．５
　非定常飞行状态

　ｕｎｓｔｅａｄｙｆｌｉｇｈｔｓｔａｔｅ

　飞行状态（３．１．２）中至少有一个飞行变量随时间的

变化不可忽略。

３．１．６
　基准飞行状态

　ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｆｌｉｇｈｔｓｔａｔｅ

　在给定的研究中，作为参考的飞行状态。

　　注１：在大多数情况下，基准飞行状态取为定常飞行状态

（３．１．３）或准定常飞行状态（３．１．４）。

注２：对某时间段内的研究，一般用前一时间段的飞行状

态（３．１．２）作为参照。
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