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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T42567《工业过程测量变送器试验的参比条件和程序》的第4部分。GB/T42567
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———第1部分:所有类型变送器的通用程序;
———第2部分:压力变送器的特定程序;
———第3部分:温度变送器的特定程序;
———第4部分:物位变送器的特定程序;
———第5部分:流量变送器的特定程序。
本文件等同采用IEC62828-4:2020《工业过程测量变送器试验的参比条件和程序 第4部分:物位

变送器的特定程序》。
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引  言

  目前大多数关于工业过程测量变送器的标准都比较陈旧,并且是基于模拟变送器而制定的。同时,
许多工业过程测量变送器也在不断发展,与模拟变送器有很大差异:它们通常是数字型的,在计算部分

(主要是数字电子电路)和测量部分(主要是机械结构),都包括更多的功能和较新的接口。目前已存在

一些过程测量数字变送器的相关标准,但仍然缺少某些性能方面的合适的试验方法。
针对工业过程测量变送器的现有试验标准是分散的文件,因此,对于制造商和用户而言,识别和选

择所有用于测量特定过程量(压力、温度、流量、物位等)的变送器标准是困难的,既不实际又耗时。
为解决上述问题,以便更好为制造商和用户所用,GB/T42567系列标准旨在为不同类型的工业过

程测量变送器系统地提供全面的试验方法,拟由以下5个部分组成。
———第1部分:所有类型变送器的通用程序。目的在于为工业过程和机械领域测量与控制系统中

使用的所有类型的变送器提供试验的参比条件和程序框架。
———第2部分:压力变送器的特定程序。目的在于为工业过程和机械领域测量与控制系统中使用

的压力变送器提供特定的试验的参比条件和程序。
———第3部分:温度变送器的特定程序。目的在于为工业过程和机械领域测量与控制系统中使用

的温度变送器提供特定的试验的参比条件和程序。
———第4部分:物位变送器的特定程序。目的在于为工业过程和机械领域测量与控制系统中使用

的物位变送器提供特定的试验的参比条件和程序。
———第5部分:流量变送器的特定程序。目的在于为工业过程和机械领域测量与控制系统中使用

的流量变送器提供特定的试验的参比条件和程序。
在制定GB/T42567系列标准的过程中,采用了GB/T18271《过程测量和控制装置 通用性能评

定方法和程序》中的许多试验程序,并进行了必要的改进。
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工业过程测量变送器试验的参比条件和

程序 第4部分:物位变送器的特定程序

1 范围

本文件规定了工业过程和机械控制系统中,用于测量和控制系统的过程物位测量变送器的特定试

验程序。对于通用试验程序,请参考GB/T42567.1—2023,它适用于所有类型的工业过程测量变送器。
在本文件中,术语“工业变送器”覆盖了用于工业过程和机械的测量和控制系统中的所有类型的变

送器。
本文件的要求适用于所有物位测量原理。
本文件给出了两种主要测量原理的物位变送器的详细描述。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。
GB/T2423.5—2019 环境试验 第2部分:试验方法 试验Ea和导则:冲击(IEC60068-2-27:2008,

IDT)
GB/T2423.10—2019 环境试验 第2部分:试验方法 试验Fc:振动(正弦)(IEC60068-2-6:2007,

IDT)
GB/T2423.56—2023 环境试验 第2部分:试验方法 试验Fh:宽带随机振动和导则(IEC60068-2-

64:2019,IDT)
GB/T42567.1—2023 工业过程测量变送器试验的参比条件和程序 第1部分:所有类型变送器

的通用程序(IEC62828-1:2017,IDT)
GB/T42567.2—2023 工业过程测量变送器试验的参比条件和程序 第2部分:压力变送器的特

定程序(IEC62828-2:2017,IDT)
IEC61326-2-3:2012 测量、控制和实验室用的电设备 电磁兼容性要求 第2-3部分:特殊要求

 带集成或远程信号调理变送器的试验配置、工作条件和性能判据(Electricalequipmentformeasure-
ment,controlandlaboratoryuse—EMCrequirements—Part2-3:Particularrequirements—Testcon-
figuration,operationalconditionsandperformancecriteriafortransducerswithintegratedorremote
signalconditioning)

注:GB/T18268.23—2010 测量、控制和实验室用的电设备 电磁兼容性要求 第23部分:特殊要求 带集成或

远程信号调理变送器的试验配置、工作条件和性能判据(IEC61326-2-3:2006,IDT)

3 术语和定义

GB/T42567.1—2023界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
ISO和IEC维护的用于标准化的术语数据库网址如下:
———ISO在线浏览平台:http://www.iso.org/obp;
———IEC电工百科:http://www.Electropedia.org/。
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