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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国机器人标准化技术委员会(SAC/TC591)归口。
本文件起草单位:杭州海康机器人技术有限公司、杭州海康威视数字技术股份有限公司、北京机械

工业自动化研究所有限公司、浙江大学、北京华为数字技术有限公司、通标标准技术服务(上海)有限公

司、上海快仓智能科技有限公司、杭州迦智科技有限公司、浙江国自机器人技术股份有限公司、苏州艾吉

威机器人有限公司、遨博(江苏)机器人有限公司、青岛科捷机器人有限公司、苏州康多机器人有限公司、
深圳市标准技术研究院。

本文件主要起草人:贾永华、朱可平、杨书评、熊蓉、李汉涛、陶熠昆、王建国、孙宇、孙逸超、薛昆、
刘颖、张驰、宋仲康、李远强、杨文龙、杨舸。
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引  言

  物流机器人信息系统是由计算机进行管理和控制,使用物流机器人设备进行货物的搬运和运输,实
现物料的收发、存储、分拣、配送的集成系统。

物流机器人信息系统的功能设计需适用于不同引导方式、不同驱动方式和不同移载方式的物流机

器人设备。
本文件的目的是规范物流机器人信息系统的通用功能。
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物流机器人 信息系统通用技术规范

1 范围

本文件规定了物流机器人信息系统的一般要求、功能要求、性能要求、通信要求、安全要求、可靠性

要求、运维要求,描述了对应的试验方法。
本文件适用于物流机器人信息系统的设计、建设和测试。

2 规范性引用文件

本文件没有规范性引用文件。

3 术语、定义和缩略语

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。
3.1.1

物流机器人 logisticsrobot
具备运输或操作能力,以轮式移动为特征,基于环境标记物或外部引导信号,沿预设路线运动的自

主移动设备。
3.1.2

物流机器人信息系统 logisticsrobotinformationsystem
由计算机进行管理和控制,使用物流机器人设备进行货物的搬运和运输,实现物料的收发、存储、分

拣、配送的管控系统。
3.1.3

载具 carrier
物流机器人搬运的对象。

  注:包括但不限于货架、托盘、料车、周转箱等。

3.1.4
储位 berth
地图上用于存放载具的位置。

3.2 缩略语

下列缩略语适用于本文件。
IP:网际协议(InternetProtocol)
MES:制造执行系统(ManufacturingExecutionSystem)
MTBF:平均故障间隔时间(MeanTimeBetweenFailure)
MTTR:平均故障修复间隔时间(MeanTimeToRepair)
SDK:软件开发工具包(SoftwareDevelopmentKit)
TCP:传输控制协议(TransmissionControlProtocol)
WMS:仓库管理系统(WarehouseManagementSystem)
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