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电子喷胶机器人系统 通用技术条件

1 范围

本标准规定了电子喷胶机器人系统的技术要求、试验方法、检验规则等。
本标准适用于移动通信设备和半导体制造过程中,对电子元器件或相关产品进行喷胶的喷胶机器

人,也适用于其他较高精度的在线自动喷胶机器人。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T191 包装储运图示标志

GB/T3768—2017 声学 声压法测定噪声源声功率级和声能量吸 采用反射面上方包络测量面

的简易法

GB/T3785.1—2010 电声学 声级计 第1部分:规范

GB/T4768 防霉包装

GB/T4879 防锈包装

GB/T5048 防潮包装

GB/T5226.1—2019 机械电气安全 机械电气设备 第1部分:通用技术条件

GB/T6107—2000 使用串行二进制数据交换的数据终端设备和数据电路终接设备之间的接口

GB6514 涂装作业安全规程 涂漆工艺安全及其通风净化

GB/T9813.1 计算机通用规范 第1部分:台式微型计算机

GB11291.1 工业环境用机器人 安全要求 第1部分:机器人

GB/T12642—2013 工业机器人 性能规范及其试验方法

GB/T12643 机器人与机器人装备 词汇

GB/T12644 工业机器人 特性表示

GB/T14394 计算机软件可靠性和可维护性管理

GB50169 电气装置安装工程 接地装置施工及验收规范

JB/T8896—1999 工业机器人 验收规则

3 术语和定义

GB/T12642—2013、GB/T12643、GB/T12644界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
3.1 

电子喷胶机器人系统 electronicjettingdispenserrobotsystem
含有进出料系统,按照预定程序实现连续移动,完成对工件进行非雾化喷胶的机械设备。

4 电子喷胶机器人系统分类

4.1 按精度分:
1
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