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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规

定起草。
本文件是GB/T21296《动态公路车辆自动衡器》的第6部分。GB/T21296已经发布了以下部分:
———第1部分:通用技术规范;
———第2部分:整车式;
———第3部分:轴重式;
———第4部分:弯板式;
———第5部分:石英晶体式;
———第6部分:平板模块式。
本文件参考OIMLR134-1:2006《动态公路车辆称重及轴载测量自动衡器 第1部分:计量和技术

要求 试验》起草,一致性程度为非等效。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国轻工业联合会提出。
本文件由全国衡器标准化技术委员会(SAC/TC97)归口。
本文件起草单位:盘天(厦门)智能交通有限公司、山东省计量科学研究院、北京高登衡器有限公司、

北京市计量科学研究院、合肥市正茂科技有限公司、杭州四方称重系统有限公司、上海同丰路桥科技有

限公司。
本文件主要起草人:李溯、张英杰、鲁新光、金岩、刘伟、夏立志、俞河会、范竹嘉。
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引  言

  全世界80%的收费公路在中国,从2003年开始,我国各省市陆续实施计重收费,市场上安装了数

万套各种类型的公路自动衡器,广泛用于高速公路计重收费和超限检测业务。基于多年的研究积累和

技术发展进步,公路自动衡器出现型式多样化的趋势,每种型式各自具有其自身独特的特性,实现方式

差距很大,但总体上基本都需要提供可靠的车辆总重信息,也要提供轴重、轴组重信息。由于产品结构

的不同,产品在不同生产领域获得了发展,如:整车式、轴重式、平板模块式在衡器生产厂发展;弯板式采

用的是称重传感器技术,所以在称重传感器行业获得发展;石英晶体式采用的是半导体技术,一般在交

通运输行业发展。单一产品标准难以覆盖所有型式,需要一个统领性的技术标准涵盖所有型式,并根据

各自产品结构的不同,确定其相应的准确度等级和检验规则。
在公路车辆动态行进过程中,根据自动衡器的承载器对车轮的承载方式不同将动态公路车辆自动

衡器分为两类,即完全承载式(整车式和平板模块式)和部分承载式(轴重式、弯板式、石英晶体式、平板

模块式)。根据衡器设计的最高运行速度,动态公路车辆自动衡器(WIM)又被分成三类:低速 WIM
(LS-WIM 衡器及系统的运行速度范围为0km/h<v≤10km/h)、中速 WIM(MS-WIM衡器及系统的

运行速度范围为0km/h<v≤40km/h)、高速 WIM(HS-WIM 衡器及系统的运行速度范围为

0km/h<v≤100km/h)。
制定GB/T21296《动态公路车辆自动衡器》,一方面是国际标准发展变化的客观要求,另一方面也

是我国纷繁复杂的应用现状的迫切要求,将对动态公路车辆自动衡器行业的健康发展起到极大的支撑

作用。

GB/T21296由6个部分构成:
———第1部分:通用技术规范;
———第2部分:整车式;
———第3部分:轴重式;
———第4部分:弯板式;
———第5部分:石英晶体式;
———第6部分:平板模块式。
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动态公路车辆自动衡器
第6部分:平板模块式

1 范围

本文件规定了平板模块式动态公路车辆自动衡器的产品型号、计量要求、技术要求、布局要求、安装

条件及维护要求、WIM功能及数据要求、测试方法、检验规则,以及标志、包装、运输和贮存等。
本文件适用于采用安装在称量控制区内,与路面平齐的单个或多个平板模块同时或分别支撑整个

被测轴或轴组,以测量行进中公路车辆的轮载荷(若适用)、轴载荷、轴组载荷、整车载荷,进而获得车辆

总重量的自动衡器。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T7551 称重传感器

GB/T7724 电子称重仪表

GB/T14250 衡器术语

GB/T21296.1—2020 动态公路车辆自动衡器 第1部分:通用技术规范

GB/T26389 衡器产品型号编制方法

GB/T28699 钢结构防护涂装通用技术条件

QB/T1588.1 轻工机械 焊接件通用技术条件

QB/T1588.2 轻工机械 切削加工件通用技术条件

QB/T1588.4 轻工机械 涂漆通用技术条件

3 术语和定义

GB/T14250和GB/T21296.1—2020界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
承载器 loadreceptor
用于接受车轮载荷,当有车轮载荷置于其上时,能够感知衡器平衡改变的称量区部分。
[来源:GB/T21296.1—2020,3.2.7]

3.2
运行速度 operatingspeed
v
被测车辆通过承载器能够进行正常动态称量的平均速度。
[来源:GB/T21296.1—2020,3.3.25]

3.3
1
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