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车轮动平衡机校准规范

1 范围

本规范适用于离车式硬支承车轮动平衡机 (以下简称平衡机)的校准。

2 引用文献

ZBN73001—1988 卧式硬支承平衡机

GB4201—1984 通用卧式平衡机校验

GB6444—1995 机械振动 平衡词汇

GB9239—1988 刚性转子平衡品质许用不平衡量的确定

JBN73004—1989 闪光动平衡机技术条件

使用本规范时,应注意使用上述引用文献的现行有效版本。

3 术 语

3.1 分离比———是指给定转子两校正平面A和B的干扰比。IAB和IBA定义如下:

IAB=UAB

UBB
×100% (1)

IBA=UBA

UAA
×100% (2)

式中:UAB、UBB———分别表示在校正平面B上加上规定的不平衡量后,A、B面的不

平衡量指示值;

 UBA、UAA———分别表示在校正平面A上加上规定的不平衡量后,B、A面的不

平衡量指示值;

IAB———B面对A面的分离比;

IBA———A面对B面的分离比。

3.2 最小可达剩余不平衡量 (emar)———平衡机能使转子达到的不平衡量的最小值。是

衡量平衡机最高平衡能力的性能指标。计量单位为g·mm/kg。

3.3 许用剩余不平衡质量 (me)———校验转子每校正平面试验圆周上许用的剩余不平

衡量,计量单位为g。

4 概述

平衡机的工作原理是依据旋转刚体动平衡理论来实现的,一般是由机电转换系统将
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