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前　　言

　　本标准等同采用ＩＥＣ６１２９７：１９９５《工业过程控制系统　评估用自适应控制器分类》（英文版）。

为便于使用，按ＧＢ／Ｔ１．１—２０００对ＩＥＣ６１２９７：１９９５做了编辑性修改。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会第二分技术委员会归口。

本标准负责起草单位：西南大学。
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公司、中国四联仪器仪表集团有限公司。

本标准主要起草人：祁虔、吕静、祝培军。

本标准参加起草人：王健安、戈剑、李伟、刘进。

本标准为首次制定。
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工业过程控制系统

评估用自适应控制器分类

１　范围

本标准分类和定义了在描述各种自适应控制器时所使用的术语。该分类法是一个理论上的完备系

列，其中可能存在某些类别中还没有控制器适用的情况。同时，许多控制器在本标准中将被划分到多个

类别当中。

２　自适应方法的分类

２．１　主要类别

根据自适应控制器设计中所采用的不同方法，将自适应控制器分为两种主要类别，如图１所示，其

定义详见２．２和２．３。

该分类法是基于以下实践原理，即控制器是否能够自动寻优，或是调节器是否必须嵌入依据对过程

特性的经验认识所制定的最优化策略。

图１　自适应方法分类

２．２　自校正控制器

当控制器的某些特性能够自动地在要求时调整或是连续调整，以获得控制回路的确定响应，则控制

器被描述为自校正。

２．３　模型参考自适应控制器

当控制器的最优化是基于控制器特性的规定变化律，且该变化律的确定依据为已测定的过程特性

（过程模型），则自适应控制器被描述为模型参考自适应。

３　自校正控制器术语

给不同种类的自校正控制器命名关系到自适应方法的实现方式。这取决于自适应方法所作用的对

象是控制器参数，还是控制器结构，或是控制器的输入信号（见图２）。
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