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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T32592—2016《轨道交通 受流系统 受电弓与接触网动态相互作用测量的要

求和验证》,与GB/T32592—2016相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:

a) 增加了“接触力最小统计值”“接触力最大统计值”“拉索力”“总平均抬升力”“传递函数幅值”
“锚段长度”“灵敏度曲线”“接触线弯曲应力”术语和定义(见第3章),以及相应符号(见第4章);

b) 增加了“总平均抬升力的测量”(见第6章);

c) 增加了“图1 拴系测试设置示意图”(见第6章)“图2 接触力测量示意图”“图3 分段滑板

示意图”,以及接触力计算公式(4)等相关要求(见第7章);

d) 更改了“测量系统的影响”为“测量系统的空气动力影响”(见7.2,2016年版的6.2);

e) 增加了公式(2)中的空气动力学修正力Fcorr,aero的测量要求(见7.4);

f) 增加了接触力测量用滤波器的技术要求(见7.6);

g) 增加了燃弧测量的相关参考距离(dref)的参考阈值(xref)的定义选择要求(见9.1)。
本文件修改采用IEC62846:2016《轨道交通 受流系统 受电弓与接触网动态相互作用测量的要

求和验证》。
本文件与IEC62846:2016相比做了下述结构调整:
———附录A对应IEC62846:2016的附录B。
本文件与IEC62846:2016的技术性差异及其原因如下:
———增加了“本文件适用于轨道交通采用架空接触网的受流系统动态匹配性能参数的测量。”(见第

1章)适应我国国情;
———增加了规范性引用文件GB/T32578(见第5章),以适应我国的技术条件、提高可操作性;
———删除了“总燃弧率”“电流丢失率”“电流丢失”的术语和定义(见第3章),符号“AQ”“CQ”“tcl”

“g”“v”(见第4章),正文中未使用;
———更改了对自由通行的线路要求(见第5章),以适应我国国情;
———删除了“各国线路”的描述(见第5章),以适应我国国情;
———增加了测试配置中受电弓参数获取要求,限定为依据GB/T21561.1、GB/T21561.2获得(见

第5章),以规范统一参数获取方式。
本文件做了下列编辑性改动:
———更改了“tarc”“ttotal”的描述(见3.20),使之与第4章和9.5中描述统一;
———更改了“tarc”为Σ“tarc”(见9.5);
———更改了术语“传递函数幅值”的定义;
———删除了术语“离线”的注(见3.22);
———增加了“注4:最低工作高度”(见第6章);
———删除了IEC62846:2016中不适应我国国情的注;
———增加了“燃弧检测系统的校准”中“示例”(见9.2);
———删除了IEC62846:2016中不适应我国国情的附录A和相关引用;
———更改了IEC62846:2016的附录B中要求性条款(见附录A)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
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轨道交通 受流系统 受电弓与接触网动态
相互作用测量的要求和验证

1 范围

本文件规定了受电弓与架空接触网之间动态相互作用时匹配性能参数测量方法的输出功能和准确

度要求。
本文件适用于轨道交通采用架空接触网的受流系统动态匹配性能参数的测量。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T21561.1 轨道交通 机车车辆受电弓特性和试验 第1部分:干线机车车辆受电弓

(GB/T21561.1—2018,IEC60494-1:2013,MOD)

GB/T21561.2 轨道交通 机车车辆受电弓特性和试验 第2部分:地铁和轻轨车辆受电弓

(GB/T21561.2—2018,IEC60494-2:2013,MOD)

GB/T32578 轨道交通 地面装置 电力牵引架空接触网(GB/T32578—2016,IEC60913:

2013,MOD)

IEC62486 轨道交通 受流系统 受电弓与接触网相互作用准则[Railwayapplications—

Currentcollectionsystems—Technicalcriteriafortheinteractionbetweenpantographandoverhead
contactline(toachievefreeaccess)]

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
受电弓弓头 pantographhead
受电弓中由框架支承的部件。
注:包括滑板、弓角和悬挂装置等。

[来源:GB/T21561.1—2018,3.2.3,有修改]

3.2
接触点 contactpoint
滑板和接触线之间的机械接触点。

3.3
受电弓弓头工作区域 workingareaofpantographhead
正常运行时,接触点在滑板上可能的横向和垂向范围。

1

GB/T32592—2023




