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卫星导航定位系统的时间系统

1 范围

本标准规定了与卫星导航定位应用有关的时间系统的术语和定义、标记方法,以及时间系统的建

立、系统时间换算方法和应用中的主要技术方法。
本标准适用于利用卫星导航定位系统进行与时间相关的导航、定位、定时、时间同步等领域的科研、

教学及应用。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1 评价时间尺度或时间比对技术性能的表征量

2.1.1
准确度 accuracy
测量值与其真值的符合程度。准确度一般用测量值的总的不确定度来表征。
[ITU-RTF.862建议]

2.1.2
阿伦方差 Allanvariance
AVAR
阿伦偏差 Allandeviation
ADEV
在时域上用来表征振荡器或时间尺度的短期和长期频率稳定度的规范方法,AVAR又称“双取样

方差”。AVAR是ADEV的平方。
[ITU-RTF.862建议]

2.1.3
修正阿伦方差 modifiedAllanvariance
MVAR
与阿伦方差基本相同,但是它能明显区分振荡器的相位调制白噪声和相位调制闪烁噪声。
[ITU关于精密频率和时间系统应用选文手册,1997]。

2.1.4
相位 phase
对一个重复现象的周期的小数部分的测量值,该测量是相对于现象本身的某个可识别的特征而进

行的。
注:在标准时间和频率信号服务领域中主要考虑的是相位时间差,例如同一现象的两个可识别的相位或者两个不

同现象的相位之间的时间差。

2.1.5
相位偏差 phasedeviation
相对于一个参考时间信号的相位差。
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