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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国机器人标准化技术委员会(SAC/TC591)归口。
本文件起草单位:河北工业大学、重庆德新机器人检测中心有限公司、芜湖赛宝机器人产业技术研

究院有限公司、北京机械工业自动化研究所有限公司、常州铭赛机器人科技股份有限公司、湖南大学、南
京埃斯顿机器人工程有限公司、天津新松机器人自动化有限公司、青岛明思为科技有限公司、东莞市李

群自动化技术有限公司、电子科技大学、湖南工程学院、中国软件评测中心(工业和信息化部软件与集成

电路促进中心)、中国科学院合肥物质科学研究院、安徽工程大学、上海机器人产业技术研究院有限公

司、重庆凯瑞认证服务有限公司、重庆智能机器人研究院、天津旗领机电科技有限公司。
本文件主要起草人:韩旭、王嘉、张露予、段书用、赵赢、陶友瑞、吕健、涂志健、姜潮、吴锦辉、李长峰、

左明健、石金博、王金涛、张冶、黄洪钟、刘宇、杨海滨、杨书评、李梦玮、黄慧洁、刘永明、陈国强、李彦锋、
米金华、吕振玉、高理富、孙添飞、黄鹏、钱华明。
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工业机器人平均无故障工作时间
计算方法

1 范围

本文件规定了计算工业机器人平均无故障工作时间的抽样方法、测试条件、故障判定方法和测试报

告,描述了试验场和现场的测试方法。
本文件适用于工业机器人产品在进行可靠性验证、测定、评定时的平均无故障工作时间计算。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。
GB/T7827 可靠性预计程序

GB/T12642 工业机器人 性能规范及其试验方法

GB/T23567.1—2009 数控机床可靠性评定 第1部分:总则

GB/T32245 机床数控系统 可靠性测试与评定

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。
3.1

可靠性 reliability
在规定的条件下和规定的时间区间内完成规定功能的能力。
注:通常认为工业机器人在时间区间内始终处于能完成要求功能的状态。另外,可靠性的量值虽然在客观上是存

在的,但实际上是未知的,只能利用有限的样本观测数据,经过一定的统计计算得到其估计值。

[来源:GB/T2900.13—2008,191-02-06,有修改]
3.2

平均无故障工作时间 meantimebetweenfailures;MTBF
相邻故障间工作时间的数学期望,也指相邻两次故障之间的平均工作时间或平均故障间隔时间。
[来源:GB/T23567.1—2009,3.7,有修改]

3.3
工业机器人 industrialrobot
自动控制的、可重复编程、多用途的操作机,可对三个或三个以上轴进行编程。它可以是固定式或

移动式,在工业自动化中使用。
[来源:GB/T12643—2013,2.9]

3.4
MTBF的置信区间 demonstratedMTBFinterval
(θL,θU)
在测试条件下 MTBF(3.2)真值的可能范围,即在规定的置信度下 MTBF(3.2)的区间估计值。
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