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引  言

  本规范以JJF1071 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001 《通用计量术语及定

义》、JJF1059.1 《测量不确定度评定与表示》和JJF1094 《测量仪器特性评定》为基

础性系列规范进行制定。
本规范为首次发布。
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非接触式测距测速仪校准规范

1 范围

本规范适用于以光电式速度传感器为测量单元的非接触式测距测速仪 (以下简称测

距测速仪)的校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1001 通用计量术语及定义

JJF1059.1 测量不确定度评定与表示

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 概述

测距测速仪是用于测量机动车行驶距离及速度的仪器。主要由测量控制单元、光电

式速度传感器、显示单元、安装支架四部分组成,测距测速仪的结构如图1所示。

图1 测距测速仪的结构示意图

安装支架将光电式速度传感器安装在车辆上,传感器发出的光照射地面,经过测量

控制单元处理后,得到机动车行驶的距离及速度。

4 计量特性

4.1 速度

测量范围:(10~250)km/h;
分辨力:0.01km/h;
示值误差:±0.2%。

4.2 距离

分辨力:0.01m;
示值误差:±0.2%。
注:以上所有指标不是用于合格性判别,仅提供参考。

1

JJF1612—2017




