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前  言
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徐帆、肖利红、王辉、吕建强、王传魁、程晓明、宋轶姝。
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上面级自主导航系统设计要求

1 范围

本文件规定了运载火箭上面级自主导航系统的设计依据、设计原则、设计内容、设计流程、设计具体

要求以及设计验证试验、飞行试验确认的内容。
本文件适用于低、中、高轨的单星和多星直接入轨发射任务的上面级自主导航系统的设计。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T17159 大地测量术语

GB/T32296 航天飞行器常用坐标系

GB/T32455 运载火箭术语

3 术语和定义

GB/T17159、GB/T32296和GB/T32455界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
上面级自主导航 autonomousnavigationofupperstage
上面级在飞行过程中,不需要地面测控站的信息即可获取满足控制精度需求的速度、位置、姿态信

息的导航方式。

4 设计依据

上面级自主导航系统设计依据一般包括:

a) 上面级自主导航系统设计任务书,包含飞行任务对自主导航的功能性要求、导航精度技术指标

要求等内容;

b) 运载火箭设计相关的标准与规定;

c) 相关系统的接口性输入文件;可靠性、安全性和质量等要求。

5 设计原则

上面级自主导航系统设计原则具体为:

a) 先进性原则:在有效控制风险的前提下,采用具有预研基础并经验证的先进的导航理论、设计

方法和试验验证手段;

b) 继承性原则:在满足上面级任务约束的基础上,综合选用成熟可用的设计方案,在此基础上进

行适应分析、改进完善并进行充分试验;
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