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前　　言

　　本标准代替ＧＢ／Ｔ７９２７—１９８７《手扶拖拉机　振动测量方法》。

本标准与ＧＢ／Ｔ７９２７—１９８７相比，在技术上的主要差异为：

———在本标准６．１中对手把振动频率加权因子作了修订；

———在本标准５．４中试验跑道改为“符合ＧＢ／Ｔ１０９１０—２００４规定的１００ｍ 较平滑跑道”；

———在本标准６．２中增加了手把振动总加权加速度的计算。

本标准自实施之日起，代替ＧＢ／Ｔ７９２７—１９８７。

本标准的附录Ａ为规范性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国拖拉机标准化技术委员会归口。

本标准起草单位：洛阳拖拉机研究所、国家拖拉机质量监督检验中心。

本标准主要起草人：任越光、徐惠娟。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ７９２７—１９８７。
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手扶拖拉机　振动测量方法

１　范围

本标准规定了在标准试验道路上，手扶拖拉机手把振动的测量方法。

本标准适用于在标准试验道路上进行的手扶拖拉机手把振动的测量。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ２２９８　机械振动与冲击　术语（ＧＢ／Ｔ２２９８—１９９１，ｎｅｑＩＳＯ２０４１：１９９０）

ＧＢ／Ｔ１０９１０—２００４　农业轮式拖拉机和田间作业机械　驾驶员全身振动的测量（ＩＳＯ５００８：２００１，

ＮＥＱ）

ＩＳＯ５３４９１：２００１　机械振动　人体接触手传振动的测量和评价方法　第１部分：通用要求

３　术语、定义、符号和缩略词

３．１　术语和定义

ＧＢ／Ｔ２２９８规定的术语和定义适用于本标准。

３．２　符号和缩略词

本标准采用了以下符号和缩略词：

犪ｆｈ犻———犻（犻＝犡、犢、犣）方向，１／３倍频程中心频率犳的手把振动加速度均方根值，单位为米每二次方

秒（ｍ／ｓ２）；

犪ｈｗ犻———犻（犻＝犡、犢、犣）方向手把振动频率加权加速度均方根值，单位为米每二次方秒（ｍ／ｓ
２）；

犪ｈＶ———手把振动总频率加权加速度，单位为米每二次方秒（ｍ／ｓ
２）；

狑ｆｈ———手把振动频率加权因子。

４　测量仪器

４．１　通用要求

测量系统可由传感器（通常为加速度传感器）、放大器和滤波器、遥测装置、记录仪（数字型或模拟

型）构成。

测量系统应能测量加速度均方根值为０．１ｍ／ｓ２～５０ｍ／ｓ
２、波峰因子不大于６的振动。测量系统

的误差，在８Ｈｚ～１０００Ｈｚ的频率范围内应为实际加速度均方根振动水平的±２．５％。

４．２　传感器

测量手把振动的加速度传感器，应通过固定座紧固在拖拉机右手把胶套的前端，传感器的拾振方向

应为图１中的犡轴、犢 轴和犣轴方向。加速度传感器及固定座的质量不大于３５０ｇ。

４．３　校准

振动测量前后，整个测量系统应用加速度校准源进行标定。加速度校准源产生某一已知频率下的

已知大小的加速度。

除定期校准（例如每两年一次）外，测量系统的任何重要部件受到意外操作后也必须进行校准，并记

录校准结果。
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