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塔式起重机安全监控系统及数据传输规范

1 范围

本标准规定了塔式起重机安全监控系统及数据传输的基本要求、构成及功能要求、检验等。
本标准适用于GB/T6974.3所界定的塔式起重机(以下简称“塔机”)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。
GB/T5226.32 机械电气安全 机械电气设备 第32部分:起重机械技术条件

GB/T6974.3 起重机 术语 第3部分:塔式起重机

GB/T12602 起重机械超载保护装置

GB/T13752 塔式起重机设计规范

GB/T25195.3 起重机 图形符号 第3部分:塔式起重机

GB/T28264—2017 起重机械 安全监控管理系统

3 术语和定义

GB/T6974.3和GB/T28264—2017界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
3.1 

塔式起重机安全监控系统 towercranesafetymonitoringsystem
对塔机工作过程进行监控,并能对塔机重要运行参数和工作状态进行记录和管理的系统。

3.2 
远程监测中心通信协议 remotemonitoringcommunicationprotocols
系统和远程监测中心之间进行信息传输的协议。

3.3 
防碰撞单元 anti-collisionunit
对塔机与固定障碍物或者塔机之间碰撞可能性进行预警或控制的装置。

4 基本要求

4.1 塔机安全监控系统(以下简称:系统)应对塔机的起重量、起重力矩、起升高度(下降高度)、工作幅

度、臂架仰角(动臂塔机)、风速、回转角度、运行行程(行走)、工作时间、累计工作时间、每次工作循环等

进行监视、存储。系统应能对塔机的危险操作指令进行报警或限制。
4.2 系统安装时不应损伤或减弱塔机受力结构。
4.3 系统安装时不应改变塔机原有安全保护装置及电气控制系统的功能和性能。
4.4 系统不应执行来自本系统外的操作控制指令。
4.5 系统的工业环境性能应满足GB/T5226.32和GB/T12602实际环境和运行条件及下列要求:

a) 工作环境温度:-20℃~60℃;
b) 工作环境湿度:≤90%(20℃);
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