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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准使用翻译法等同采用ISO24157:2008《眼科光学和仪器 人眼像差表述》(英文版)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别这些专利的责任。
本标准由国家食品药品监督管理总局提出。
本标准由全国医用光学和仪器标准化分技术委员会(SAC/TC103/SC1)归口。
本标准起草单位:浙江省医疗器械检验院。
本标准主要起草人:颜青来、贾晓航、骆永洁、张沁园。
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眼科光学和仪器 人眼像差表述

1 范围

本标准规定了人眼像差表述的标准方法。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

ISO8429 光学和光学仪器 眼科学 分度盘刻度(Opticsandopticalinstruments—Ophthal-
mology—Graduateddialscale)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。所用到的符号见表1。

表1 符号

符号 名称 给出定义的章节

A(mθ,α) 泽尼克函数数值/方位角度形式的子午项 5.1.9

cm
n 泽尼克系数 3.3

cnm 泽尼克系数———数值 5.1.9

m 泽尼克函数的子午指数 3.2

Mm
n mθ( ) 泽尼克函数的子午项 3.2.3

n 泽尼克函数的径向指数 3.2

Nm
n 泽尼克函数的归一化项 3.2.5

R m
n (ρ) 泽尼克函数的径向项 3.2.1

Zm
n 泽尼克函数[另一种符号为:Z(n,m)] 3.2

Znm 泽尼克函数———数值/方位角度形式 5.1.9

α 泽尼克函数数值/方位角度形式的系数变换角 5.1.9

ρ 泽尼克函数径向参数 3.2.2

θ 泽尼克函数子午参数 3.2.4

W(x,y) 波前像差 3.4

βx,y x,y 处测量出的梯度值 3.8

∂W(x,y) x,y 处的波前梯度 3.8

βfit 梯度拟合误差 5.3

1

YY/T1418—2016/ISO24157:2008




